IVAN SARIC MUSZAKI ISKOLA - SZABADKA

Erettségi vizsgakérdesek a kovetkezé valasztott tantargybol
AZ IRANYITASTECHNIKA ALAPJAI
Oktatasi szak: Szamitogép elektrotechnikus

01. Az iranyitastechnika fogalma és jelentésége.

02. Az iranyitas, vezerlés és a szabalyozas fogalma.
03. Az iranyitastechnikai rendszer blokk vazlata.

04. A szenzorok altalanos jellemzéi.

05. Méroéatalakitok feladata és szerkezete.

06. Az elmozdulas érzékelése potenciométerrel.

07. Az er6 mérése mérészalagokkal.

08. Az ellenallashomérék (NTC, PTC, Pt100 stb.).
09. A helyzet érzékelése induktiv szenzorral.

10. Az elmozdulas mérése induktiv adoval.

11. Az er6 merése piezoelektromos szenzorokkal.
12. Fotoelektromos méroatalakitok.

13. A sebesség mérése tahogeneratorral.

14. A hibajel érzékelése.

15. A Wheatstone hid mint méréinterfész.

16. A szabalyozok altalanos jellemz6i.

17. Kétallasu szabalyozok, hiszterézis nélkdl.

18. Kétallasu szabalyozok, hiszterézissel.

19. Haromallasu diszkontinudlis szabalyozok.

20. A PID szabélyozo altalanos jellemzéi.

21. Folyamatos (kontinudlis) P1 szabalyozo.

22. Folyamatos (kontinualis) PID szabalyozo.

23. A vezérlés (nyilt hataslanc) fogalma.

24. Zart hurka szabalyozas P szabalyozdval.

25. Zart hurkd szabalyozés Pl szabélyozoval.

26. Az | (integrald) szabalyozé.

27. AD (differenciald) szabalyozo.

28. PD szabalyozé.

29. PID szabalyozo.

30. A szabalyozok megvaldsitadsa miiveleti erésitokkel.
31. P szabalyoz6 megval 6sitadsa miiveleti erésitével.
32. | szabalyoz6 megvaldsitasa miiveleti erésitovel.
33. D szabalyozd megvalositasa miiveleti erésitovel.
34. Pl szabalyoz6 megvalositasa miiveleti erésitével.
35. PD szabalyoz6 megvalositasa miiveleti erésitovel.
36. PID szabalyoz6 megvaldsitadsa miiveleti erésitovel.
37. Egyenaramu szervomotorok.

38. A kétfazisu szervomotorok.

39. Léptetémotorok.

40. Az irdnyitastechnikai rendszerek felosztasa.

41. Oszcillatorikus elem.

42. Integralo, differencialo és késleltets elem.



43. Irényitd es felugyeleti rendszerek.

44. A jelszintek 6sszehangolasa (egybites ki-bemenetek) .

45. Analdg bemenetek.

46. Egybites kimenetek.

47. A vezérlokésziilékek alkalmazésa.

48. A vezérlokeszulékek hardverszinti felépitése.

49. A vezérlokészilékek programozasa (LADER, strukturdlt szoveg stb.).
50. A vezérlokeésziilékek programozéasa LADER-ben

51. A bemendéegységek 6sszekapcsolasa a szenzorokkal és az aktuatorokkal.
52. A vezérlokészilékek mikodési eleve.

53. A lefuto vezeérlések felosztésa és szerkezete.

54. A vezérlokészilékek dsszekapcsolasa halozatba.

55. A vezérlokésziilékek memdria beosztésa.

56. A SCADA rendszerek felépitése és feladata.

57. HMI (Human Machine Interface) felépitése és feladata.

58. Az LCD kijelzé.

59. A szOveg és a grafika vezérlokészilékek LCD Kijelzéin.

60. A fejlesztokornyezet és a programozas alapelemei.
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