TEHNICKA SKOLA ,,Ivan Sari¢“ - SUBOTICA

OSNOVE AUTOMATSKOG UPRAVLJANJA
Obrazovni profil: Elektrotehniéar ra¢unara

IVAN SARIC MUSZAKI ISKOLA - SZABADKA
AZ IRANYITASTECHNIKA ALAPJAI
Oktatasi szak: Szamitogép elektrotechnikus

PredloZene teme za maturski rad
Ajanlott temak az érettsegi munkakhoz

Prave teme za tehnic¢are. Od svega treba znati pomalo (iz teorije, struke, malo iskustva i spretnosti,
¢ak 1 mogucénosti za neki biznis). Puno pomoci od Skole. Koristi imace ne samo u¢enici nego i
Skola.

Igazi technikusi példak. Sok mindenhez érteni kell (egy kis elmélet egy kis szakismeret egy Kis
gyakorlat és kéziigyesség, sot még egy kis biznisz is lehetséges). Sok segitség az Iskolatol. Nem
csak a diakoknak hasznos, hanem az Iskoléanak is.

1. Programabilni logicki kontroler C-Control Station
A C-Control Station szabadonprogramozhat6 automata

2. Realizacija Skolskog zvona pomocu uredaja C-Control Station
Iskolacsengd alkalmazas a C-Control Station készulékkel

3. HMI ili samo HI (Human Machine Interface) u upravljnju procesima
A HMI (Human Machine Interface) a folyamatiranyitasban (sajat példa PC + C-Control Station)

4. SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) sistemi u upravljanju procesima
A SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) a folyamatiranyitasban (sajat példa PC +
C-Control Station)

5. Realizacija upravljanja sistemom centralnog grejanja pomocu uredaja C-Control Station
A kozpont fiités iranyitasa a C-Control Station kesziilekkel

6. Realizacija kuéne alarmne centrale pomocu uredaja C-Control Station
Héazi alarmkdzpont alkalmazas C-Control Station késziilékkel

7. Realizacija stepeni$nog automata pomocu uredaja C-Control Station
Lépcs6hazi automata alkalmazas C-Control Station keésziilékkel

8. lzrada ulazno izlaznog modula za C-Control Station
Ki-Bemenémodul kivitelezése a C-Control Station késziilékhez

9. Izrada PID regulatora pomocu operacionih pojacivaca
PID szabalyozo6 kivitelezése operacios erdsitokkel



10. Izrada objeta regulacije pomocu operacionih pojacivaca
Egy szabalyozott objektum kivitelezése operacios erdsitokkel

11. Realizacija upravljanja semaforima pomocu mikrokontrolera AT89C2051
Semaforvezérlés AT89C2051 (vagy AT89S8252) mikrokontroller segiségevel

12. Realizacija upravljanja ve$ masinom pomoc¢u mikrokontrolera AT89S8252
A mosdgép vezérlése AT89S8252 mikrokontrollerrel

13. Realizacija upravljanja (upustanje) asinhronih motora pomoc¢u mikrokontrolera AT89C2051
Aszinkron motorok inditasa AT8958252 mikrokontrollerrel

14. Sistemi nadzora i virtuelne instrumentacije pomo¢u pomoc¢u PC ra¢unara
A folymatok megfigyelése PC szamitogeppel — virtualis miiszerezés

15. Izrada uredaja za merenje sile, sa prezentacijom rezultata na PC racunaru
Erémérd késziilek PC-én torténd bemutatassal

16. Merenje i upravljanje koris¢enjem Interneta
Meérés és vezérlés az Inernet alkalmazasaval

17. Koris¢enje SMS poruka mobilnih telefona u upravljanju procesima
Az SMS (izenetek alkalmazésa a folyamatok taviranyitasban

18. Izrada upravljackog uredaja pomoc¢u PIC mikrokontrolera
Vezérlokésziilek PIC tipusu mikrokontrollerrel

Primeri iz privrede: Kao primer upravljanja i regulacije bi¢e prihvacen bilo koji projekat koji je
realizovan u privredi ili na drugom mestu (od strane proizvodaca i isporucioca takve opreme) ili
cak da je opis uzet sa Interneta. Medutim pored opisa 1 analize gotovih projekata, u okviru
diplomskog rada bar jedan segment takvog upravljanja morace da bude implementiran na PLC-u
(C-Control Station) ili na razvojnom sistemu (AT89S8252) §to poseduje Skola. Evo nekoliko
takvih moguénosti.

Példak a gazadsagbol: Erettségi témaként barmely mas, az iparban illetve mas teriileteken mar
kivitelezett (ismert gyartok, szallitok és felhesznaloktol, de akar az Internetrdl is beszerzetteket)
alkalmazéasokat elfogadunk. Az ilyen munkéakhoz azonban, a leirdsokon és elemzéseken Kivill
hozza kell flizni egy részt, amely a rendszer legalabb egy szegmensének a megvaldsitasat is
tartalmazza az Iskola tulajdonaban (estleg a diak alltal beszerzett) 1évé kesziilékeken (C-Control
Station vagy AT89S8252). Ime egy sor ilyen lehetéség.

19. Upravljanje transportnim sistemima u rudarstvu
Szallitészalagok irdnyitdsa a kiilszini fejtésii banyaszatban

20. Upravljanje punjenjem bunkera za ugalj u termoelektranama
A héerémiivek széntaroloinak automatikus toltése

21. Upravljanje radom bagera i1 odlagaca na povrsinskim kopovima



Rotéacios bagerek és lerakodogépek automatizalasa

22. Upravljanje manjim vodozahvatnim sistemima
Kisebb vizellato rendszerek automatizalasa

23. Upravljanje delovima procesa u Se¢eranama
A cukorgyarak egyes részfolyamatainak az automatizalésa (répaszeleteld, diffuzio, cukorfdézés,

centrifugak, csomagolas stb.)

24. Upravljanje delovima procesa u cementarama
A cementgyéarak egyes részfolyamatainak az automatizalasa

25. Upravljanje delovima procesa u industriji papira i celuloze
A papirgyarak és a celluldzgyartas egyes részfolyamatainak az automatizalasa

26. Upravljanje delovima procesa u hemijskoj industriji
A vegyipar egyes részfolyamatainak az automatizalasa

27. Upravljanje raznim maSinama za proizvodnju kabela
Produkcios vonalak automatizalasa a kabelgyarakban

28. Upravljanje suSarama (na primer u drvnoj industriji)
Szaritobkamréak automatizalasa (a faiparban, vagohidakon stb.)

29. Upravljanje liftovima
A liftek automatikéaja

30. Upravljanje ekstruderima (za plastiku i sl.)
Eksztraderek ¢s miianygfeldolgozogépek automatizalasa

31. Upravljanje Stamparskim masinama
A nyomdagépek automatizalasa (rotacios gépek, offset, konfekcional gépek stb.)

32. Upravljanje alatnim masinama
A szerszdmgépek automatizalasa

33. Upravljacki sistemi a velikim poslovnim zgradama
A nagy irodahazakban alkalmazott iranyitastechnikai rendszerek

34. Upravljacki sistemi za transformatorska razvodna postrojenja
Elosztomiivek és transzformatorallomasok automatizalsa

35. Upravljacki sistemi za elektroenergetska postrojenja
Az elektroenergetikai rendszer iranyitasa és megfigyelése

36. Automatska sinhronizacija sinhronog generatora sa mrezom
A szinkron generator automatikus szinkronizalasa a halézattal

37. Regulacija broja obrtaja elktri¢nih masina jednosmerne struje



Az egyendramu villamos gépek fordulatszdmszabalyozasa

38. Regulacija broja obrtaja asinhronih motora
Az aszinkron motorok fordulatszdmszabayozasa

39. Regulacija broja obrtaja elktricnih masina jednosmerne struje
Az egyendramu villamos gépek fordulatszdmszabalyozasa

40. Regulacija broja obrtaja sinhronih masina
A szinkron gépek fordulatszamszabalyozasa

41. Upravljanje kora¢nim motorima
A Iéptetdbmotorok vezérlése

42. Automatski rotorski upustaci asinhronih motora
A csuszogylriis aszinkron motorok automatikus inditésa

Teorija: Samo za dobre matematicare i za one koje vole da se udube u teoriju
Elmélet: Csak a jo matematikusokoknak és az elméletet kedvel6knek

43. Opis linearnih sistema automatskog upravljanja pomocu diferencijalnih jednacina
A lineéaris szabalyozasi rendszerek leirdsa differencialegyenletekkel

44. Opis linearnih sistema automatskog upravljanja pom¢u prenosnih funkcija
A linearis szabalyozasi rendszerek leirasa atviteli fliggvényekkel

45. Primena Boode-ovih dijagrama za ocenu kvaliteta linearnih sistema automatskog upravljanja
A Boode diagramok alkalmazésa a lineéaris szabalyozasi rendszerek mindségi vizsgalatara

46. Analiza linearnih sistema automatskog upravljanja na jedini¢ne odskocne funkcije
Linearis szabalyozasi rendszerek vizsgalata egységugras fuggvényekre

47. Primena diferentnih jednacina za realizaciju digitalnog PID regulatora
Digitalis PID szabalyoz6 megoldasa rekurzids diferenciaegyenlettel

48. Matemati¢ke metode za minimalizaciju kombinacionih i sekvencionalnih upravljackih funcija
A kombinacios €s szekvenciondlis vezérlések egyszeriisitésének matematikai modszerei

49. Matematicke osnove Fazzy (tezinske) logike, i primena u automatici
A Fazzy (sulyozott) logika matematikai alapjai és alkalmazésa az iranyitastechnikaban

50. Osnove adaptivnih sistema upravljanja
Az adaptiv (alkalmazkodo) iranyitastechnikai rendszerek alapjai
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